
维修电工理论模复习题及答案
一、选择题（第1～80 题。选择正确的答案，将相应的字母填入题内的括号中。每题1.0分。满分80分）

1、在市场经济条件下，职业道德具有（    ）的社会功能。

A、鼓励人们自由的选择职业       B、遏制牟利最大化  

C、促进人们的行为规范化         D、最大限度的克服人们受利益驱动

2、爱岗敬业作为职业道德的重要内容，是指职工（    ）

A、热爱自己喜欢的岗位       B、热爱有钱的岗位   

C、强化职业责任             D、不应多转行

3、下列选项中，（    ）是团结互助道德规范要求的中心环节。

A、平等合作  B、顾全大局   C、互相学习   D、加强协作

4、缩短基本时间的措施有( )。 

  A、提高职工的科学文化水平和技术熟练程度   B、缩短辅助时间
  C、减少准备时间                           D、减少休息时间
5、在直流电路中，基尔霍夫第二定律的正确表达式是( )。
  A、∑IU＝0      B、∑U＝0       C、∑IR＝0      D、∑E＝0
6、感应电流所产生的磁通总是要(     )原有磁通的变化。

A、影响           B、增强              C、阻碍          D、衰减

7、放大电路采用负反馈后，下列说法不正确的是（     ）。

A、放大能力提高   B、放大能力降低   C、通频带变宽    D、非线性失真减小

8、变压器的铁芯采用相互绝缘的薄硅钢片制造, 主要目的是为了降低(      )。

A、杂散损耗       B、铜耗      C、涡流损耗     D、磁滞损耗

9、用直流单臂电桥测量电感线圈的直流电阻时，应（     ）。

A、先按下电源按钮，再按下检流计按钮    B、同时按下检流计按钮和电源按钮

C、先按下检流计按钮，再按下电源按钮    D、随意按下检流计按钮和电源按钮

10、电源容量在180KVA以上，电动机容量在（    ）以下的三相异步电动机可采用直接启动。

A、10KW
    B、3KW


C、7KW   
  D、5KW

11、对人体危害最大的频率是（      ）。

A、2HZ          B、20HZ          C、30~100HZ       D、200HZ

12、热继电器在电动机控制线路中的正确接法是（      ）。

A、热元件串联在主电路中，常闭触头串联在控制电路中

B、热元件串联在主电路中，常闭触头并联在控制电路中

C、热元件并联在主电路中，常闭触头串联在控制电路中

D、热元件串联在主电路中，常开触头串联在控制电路中

13、组合逻辑电路设计的关键是（     ）。

    A、写逻辑表达式   B、表达式化简   C、列真值表    D、画逻辑图

14、理想运放线性应用时的两个重要结论是（     ）。

A、虚地与反相   B、虚短与虚地   C、虚短与虚断   D、短路与断路

15、基本ASCII中共收集的字符有（     ）。

    A、127        B、128        C、255        D、256

16、n位触发器构成的扭环形计数器,其无关状态数为个(     ) 。

A、2n-n   B、2n-2n   C、2n   D、2n-1

17、施密特触发器常用于对脉冲波形的（     ）。

     A、定时   B、计数   C、整形

18、下列电路中不属于时序电路的是（     ） 。

A、同步计数器   B、异步计数器    C、组合逻辑电路   D、数据寄存器

19、一位8421BCD码译码器的数据输入线与译码输出线的组合是（     ）。 

 A、4∶6     B、1∶10     C、4∶10     D、2∶4

20、将二进制数00111011转换为十六进制数是( )。
  A、2AH     B、3AH      C、2BH     D、3BH
21、自整角机的结构与一般（     ）异步电动机相似。

A、小型单相鼠笼式   B、中型鼠笼式   C、中型线绕式   D、小型线绕式

22、按技术要求规定，（     ）电动机要进行超速试验。

A、鼠笼式异步   B、线绕式异步   C、直流   D、同步

23、无换向器直流电动机结构中的位置传感器，常见的转换方式有（    ）三种。

A、压磁转换、电磁转换、热磁转换     B、磁敏转换、电磁转换、光电转换 

C、光磁转换、电磁转换、气电转换     D、压电转换、电磁转换、热点转换

24、已知某台直流电动机电磁功率为18千瓦，转速为n=900转/分，则其电磁转矩为（     ）牛·米。

A、20     B、60     C、100     D、191

25、直流电动机采用能耗制动是利用励磁电流产生的（     ）磁通，进而产生感生电动势，致使电动机制动。

A、交变     B、正弦     C、恒定      D、脉动

26、旋转变压器的结构类似于(      )。

A、直流电动机  B、笼型异步电动机   C、同步电动机  D、绕线型异步电动机
27、根据反应式步进电动机的工作原理，它应属于(      )。

A、直流电动机  B、笼型异步电动机   C、同步电动机  D、绕线型异步电动机

28、交流伺服电动机的转子通常做成(　   )式。

A、罩极    B、凸极    C、线绕    D、鼠笼

29、测速发电机有两套绕组，其输出绕组与(    　)相接。

A、 电压信号　  B、短路导线    C、高阻抗仪表  D、 低阻抗仪表

30、变压器耐压试验时，电压持续时间为(    　)分钟。

A、1      B、2           C、 3           D、5

31、(　   )不能改变交流异步电动机转速。

A、改变定子绕组的磁极对数      B、 改变供电电网的电压

C、 改变供电电网的频率         D、 改变电动机的转差率

32、根据无刷电动机的特殊情况，用于改变电枢电压的调速方法是(   　)。

A、用电机扩大机控制的发电机控制电压         B、弱磁调速

C、用他励直流发电机调整供给直流电动机的电枢电压

D、用电子换向开关电路，每相导通时间维持不变，改变每相导通时加在

线圈上的电压幅度大小来实现调速

33、在X62W万能铣床电气线路中采用了两地控制方式，其控制按钮联接的规律

是(    )。

   A、全为串联                           B、全为并联

   C、停止按钮并联，启动按钮串联         D、停止按钮串联，启动按钮并联

34、晶闸管具有（     ）。

A、单向导电性  B、可控的单向导电性  C、电流放大作用  D、负阻特性

35、逆变器中的电力晶体管工作在(     )状态。

   A、饱和     B、截止      C、放大     D、开关

36、普通晶闸管的通态电流（额定电流）是用电流的（     ）来表示的。

A 、有效值     B、最大值     C、平均值

37、绝缘栅双极晶体管的导通与关断是由(     )来控制。

  A、栅极电流   B、发射极电流   C、栅极电压  D、发射极电压

38、在单相桥式全控整流电路中，大电感负载时，控制角α的有效移相范围是（    ）。

 A、0°～90°  B、0°～180°     C、90°～180°   

39、晶闸管触发电路中，若改变（     ）的大小，则输出脉冲产生相位移动，达到移相控制的目的。

A、同步电压          B、控制电压          C、脉冲变压器变比。

40、晶闸管可整流电路中直流端的蓄电池或直流电动机应该属于（     ）负载。

A、电阻性     B、电感性    C、反电动势

41、晶闸管两端并联一个RC电路的作用是（    ）。

A、分流      B、降压   C、过电压保护   D、过电流保护。

42、三相全控桥整流装置中一共用了（     ）只晶闸管。

A、三      B、六     C、九 

43、三相全控桥式整流电路带电阻负载，当触发角α=0º时，输出的负载电压平均值为（     ）。

A、0.45U2          B、0.9U2          C、1.17U2     D、2.34U2

44、在三相半控桥式整流电路中，要求共阴极组晶闸管的触发脉冲之间相位差为(      )。

  A、60°     B、120°      C、150°     D、180°

45、旋转变压器的主要用途是(       )。 

A、输出电力传送电能  B、变压变流

C、调节电机转速      D、自动控制系统中的随动系统和解算装置

46、三相六极转子上有40齿的步进电动机，采用单三拍供电，则电动机的齿矩角α为(   )。

A、3°     B、6°   C、9°  D、12°

47、直流力矩电动机的工作原理与(       )电动机相同。

 A、普通的直流伺服  B、异步  C、同步     D、步进

48、自控系统开环放大倍数(      )越好。

A、越大     B、在保证系统动态特性前提下越大    

C、越小         D、在保证系统动态特性前提下越小

49、无静差调速系统中必须有(     )调节器。

A、比例——积分   B、比例   C、比例——微分     D、微分

50、发电机——电动机组调速系统是一种典型的(      )调速自控系统。
  A、开环     B、半闭环      C、单闭环    D、全闭环

51、电压负反馈调速系统是通过稳定直流电动机电枢电压来达到稳定转速的目的，其原理是电枢电压的变化与(      )。

  A、转速的变化成正比       B、转速的变化成反比

  C、转速的变化平方成正比     D、转速的变化平方成反比

52、电压负反馈加电流正反馈的直流调速系统中，电流正反馈环节(     )反馈环节。

A、是补偿环节，而不是       B、不是补偿而是

  C、是补偿环节，也是       D、不是补偿也不是

53、电流截止负反馈的截止方法不仅可以用电压比较方法，而且也可以在反馈回路中对接一个(      )来实现。

  A、晶闸管    B、三极管   C、单晶管  D、稳压管

54、斩波器也可称为(      )变换。

A、AC/DC     B、AC/AC     C、DC/DC     D、DC/AC

55、单相半桥逆变器(电压型)的每个导电臂由一个电力晶体管和一个二极管(      )组成。

A、串联   B、反串联   C、并联   D、反并联

56、变流器工作在逆变状态时，控制角α必须在（     ）。

A、0°-90°     B、30°-120°      C、60°-150°      D、90°-150° 

57、变频调速所用的VVVF型变频器，具有（      ）功能。

A、调压   B、调频   C、调压与调频   D、调功率

58、晶闸管逆变器输出交流电的频率由（     )来决定。

  A、一组晶闸管的导通时间      B、两组晶闸管的导通时间

  C、一组晶闸管的触发脉冲频率   D、两组晶闸管的触发脉冲频率

59、可实现有源逆变的电路为（     ）。

A、单相全控桥可控整流电路              B、三相半控桥可控整流电路

C、单相全控桥接续流二极管电路          D、单相半控桥整流电路

60、变频调速中的变频器一般由（   ）组成。

A、整流器、滤波器、逆变器    B、放大器、滤波器、逆变器

C、整流器、滤波器       D、逆变器
61、可编程控制器不具有（     ）功能。

A、数据处理    B、条件控制   C、计数控制  D、人工智能

62、可编程序控制器的输出驱动外部电路有继电器、晶闸管和（      ）等几种不同形式。

A、二极管     B、模拟量      C、数字量     D、晶体管

63、三菱PLC的STL步进顺控图中，S0～S9的功能是什么（     ）
A、初始化      B、回原点     C、基本动作    D、通用型

64、FX系列PLC中表示初始化脉冲触点是（     ）

A、M8000      B、D8002      C、M8002      D、D8000

65、更换可编程序控制器的电池时，从取下旧电池到装上新电池的时间要尽量短，一般不允许超过（      ）min。

A、1     B、3      C、5     D、10

66、FX2N系列中的T0是（     ）定时器。

A、10ms     B、积算     C、1ms     D、100ms

67、在PLC梯形图的每个逻辑行上，并联触点较多的电路块应尽量安排在（      ）。

A、最左边     B、最上边   C、最下边     D、最右边

68、梯形图程序执行的顺序是（     ）。

A、从左到右，从上到下     B、从右到左，从上到下

C、从右到左，从下到上     D、不分顺序同时执行

69、三菱PLC的STL步进顺控图中，S20～S499的功能是什么（    ）。
A、初始化      B、回原点        C、基本动作        D、通用型

70、PLC外部接点坏了以后,换到另外一个好的点上后,然后要用软件中的哪个菜单进行操作（     ）。
A、寻找 

B、指令替换 

C、指令寻找   
D、步号查找  

71、PLC一般采用（    ）与现场输入信号相连。

A、光电耦合电路  B、可控硅电路    C、晶体管电路   
D、继电器。

72、PLC电池电压指示灯亮时，说明（     ）。

A、电源电压正常         B、电源电压过高

C、提示需要更换电池     D、电路发生故障

73、检查可编程控制器的故障时，如果可编程控制器显示，可根据可编程控制器显示内容进一步进行判断，故障原因为（     ）。

A、程序编制有问题           B、I/O地址设置有误

C、扫描周期超过了设定值     D、以上都是

74、在输出扫描阶段，将（    ）寄存器中的内容复制到输出接线端子上。

A、输入映象
 
B、输出映象
  C、变量存储器 
  D、内部存储器

75、PLC的工作方式是（      ）。

A、等待工作方式          B、中断工作方式

C、扫描工作方式          D、循环扫描工作方式

76、PLC的输出方式为晶体管型时，它适用于（     ）负载。

A、感性  
 
  B、交流 

  C、直流     
D、交直流

77、（      ）阶段把逻辑解读的结果，通过输出部件输出给现场的受控元件。

A、输出采样     B、输入采样   C、程序执行     D、输出刷新

78、可编程控制器通过编程，灵活的改变其控制程序，相当于改变了继电器控制（      ）线路。

 A、主、控制    B、控制   C、软接线    D、硬接线

79、在梯形图编程中，常开触头与左母线连接指令的助记符应为(　　)。
A、 LDI

B、 LD

C、 OR

D、 ORI

80、PLC程序中，手动程序和自动程序需要（     ）。
A、自锁

  B、互锁  
  C、保持     
D、联动

二、判断题（第81～100 题。将判断结果填入括号中。正确的填“√”，错误的填“×”，每题1.0分，满分20分。）

（   ）81、事业成功的人往往具有较高的职业道德。

（   ）82、三相对称负载星形连接时，通过零线的电流IN为0.

（   ）83、同一供电系统中不能同时采用保护接地和保护接零。

（   ）84、一般情况下，差动电路的共模电压放大倍数越大越好，而差模电压放大倍数越小越好。   

（   ）85、与非门的逻辑功能可概括为“有0出0，全1出1”。

（   ）86、直流伺服电动机有他励式和永磁式两种，其转速由信号电压控制。

（   ）87、直流力矩电动机一般做成电磁的少极磁场。

（   ）88、无换向器电动机又称为自控变频同步电动机。

（   ）89、KP10—5表示的是额定电压1000V，额定电流500A的普通型晶闸管。
(   ）90、在电路中接入单结晶体管时，若把b1、b2接反了，就会烧坏管子。

(   ）91、在带平衡电抗器的双反星形可控整流电路中，存在直流磁化问题。

（   ）92、增大晶闸管整流装置的控制角α，输出直流电压的平均值会增大。

(   )93、电流截止负反馈是一种只在调速系统主电路过电流下起负反馈调节作用的环节，用来限制主回路过电流。
(   )94、单相半桥逆变器(电压型)的输出电压为正弦波。

（   ）95、变频器故障跳闸后，欲使其恢复正常状态，应按RESET键。

(   ) 96、FX2N系列PLC继电器输出类型的PLC主机，能输出脉冲控制步进电机。 

（   ）97、在每条步进指令后面，不必都加一条RET指令，只需在一系列步进指令的最后接一条RET指令，但必须要有RET指令。

（   ）98、使用主控指令MC后，母线的位置将随之改变。

(    )99、PLC可以安装在温度低于摄氏100度以下的地方。

(   )100、可编程控制器采用继电器输出形式时只能驱动交流负载。

附：参考答案

一、选择题

1.C   2.C   3.D    4.A  5.B    6.C   7.A   8.C   9.A   10.C    11.C    12.A

13.A   14.C   15.B    16.B    17.C   18.C   19.C    20.D   21.D    22.B  

23..B     24.D    25.C    26.D    27.C    28.D    29.C    30.A   31.B   32.D

33.D    34.B    35.D   36.C     37.C     38.A     39.B     40.C    41.C   42.B

43.D    44.B    45.D    46.C   47.A    48.B   49.A    50.A   51.A    52.A

53.D    54.C    55.D   56.D   57.C   58.D    59.A    60.A    61.D   62.D   

63.A    64.C    65.B    66.D    67.A    68.A    69.D    70.B   71.A    72.C

73.D    74.B    75.D     76.C    77.D    78.D   79. B    80.B

二、判断题

81. √   82. √    83. √   84. ×   85. √   86. √   87. ×   88. √ 89. ×   90. ×   91. ×   92. ×   93. √   94. ×   95. √   96. ×   97. √   98. √   99. ×   100. √
1
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